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BAB V 

PENUTUP 

A. Kesimpulan 

Setelah melakukan pengamatan, mengumpulkan data dan melakukan 

analisa terhadap perencanaan dan pembuatan alat penjemur otomatis berbasis 

mikrokontroler ATmega 16, dapat ditarik kesimpulan-kesimpulan sebagai berikut: 

a. Penjemur otomatis berbasis microcontroller atmega 16 yang dibuat 

mampu berjalan otomatis sesuai dengan keadaan siang, hujan atau 

malam. Dan dengan alat ini mampu mengamankan jemuran dengan 

cepat walapun tidak ada orang dirumah. 

b. Alat ini selain dapat berjalan secara otomatis, juga mampu 

menampilkan informasi mengenai keadaan cuaca, kondisi hari dan 

kondisi jemuran. Dengan alat ini, kegaiatan sehari menjadi lebih 

efisien tanpa khawatir dengan kondisi jemuraan saat ditinggal 

beraktifitas diluar rumah. 
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A. Saran  

Setelah menganalisa kerja sistem secara keseluruhan, terdapat beberapa 

beberapa saran yang diharapkan dapat meningkatkan kemapuan dan kualitas sistem, 

antara lain: 

1. Pada alat miniatur penjemur otomatis, desain miniatur terdapat kekurangan 

yaitu berupa pintu pengaman. Tidak adanya pintu di miniatur karena sulitnya 

mengatur pergeseran pintu dan komponen yang terbatas. Solusinya pada saat 

pembuatan secara nyata, perlu ditambahkan pintu dan beberapa langkah 

program serta sensor pintu. 

2. Pada hardware juga terdapat batasan yang kurang fleksibel. Batasan hardware 

tersebut terletak pada sensor yang masih menggunakan sensor analog. Pada 

pengujian yang dilakukan, sensor analog mempunyai kepekaan yang terbatas, 

sehingga solusi kedepan dapat menggunkan sensor digital yang dapat diatur 

sesuai dengan kondisi yang dibutuhkan. 

3. Pada kinerja alat terdapat kekurangan, yaitu alat mengalami kondisi blank 

ketika motor bergerak secara tiba-tiba. kondisi blank tersebut penyebabnya 

yaitu kapasitas listrik mengalami drop saat motor bergerak secara tiba-tiba  

dan tidak sesuai dengan prosedur penggunaan. Solusinya yaitu dengan 

menambah sumber daya yang cukup serta cadangan listrik saat sumber listrik 

PLN padam. 
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DAFTAR KI.ISIONER

ALPHA TEST

PENJEMIJR OTOMATIS BERBASIS MICROCONTROLLER ATMEGA I 6

IDENTITAS RESPONDEN

Nama ,Qrf

3. Mentrut Andq bagaimana kinerja alat tersebut ?

/*rnfi, o Cukup Mudah

s Sulit o Sangat Sulit

Apgkah Penjemur otomatis t€rs€but dapat memberikan manfaat ?

{S*fnBermanfaat a CukupBerrranfaat

n Kurang Bermanfaat o TidakBermanfaat

Menurut Anda, bagaimana miniaar atat tersebut ?

4.

5.

YoryakartaZo November 2015

@.lrto
I ltrut

Jenis Kelamin QAn*fr^n
Pekerjaan : QtQ-u

Berilah tanda cek list ( { ) pada pilihanjawaban menurut pendapat Anda !

1. Apakah alat tersebut dapat digunakan dengan mudah ?

W$ua^U n Cukup Mudah

o Sulit u Sangat Sulit

2. Menurut Anda, bagaimana kepelcaan sensor dari alat tersebut ?

dpeka

o Kurang Peka

v&enarit

o Kurang Menarik

n CutupPeka

E TidakPeka

o BiasaSaja

u TidakM€narik



DAFTAR KIIISIONER

ALPHA TEST

PENJEMT,JR OTOMATIS BERBASIS MICRNONTROLLER ATMEGA I 6

IDENTITAS RESPONDEN

Nama
' 
#r1,^ },,rwh Sltm-

Jenis Kelamin : fCt 
(r'r (t I t'"r'i

Pekerjaan : rtY7l96,A r.:i

Berilah tanda cek list ( { ) pada pilihan jawaban menurut pendapat Anda !

1. Apakah alat tersebut dapat digunakan dengan mudatr ?

i
I

7IiI
,l

a
q

x
f,.i-F}

I
i
Ia

I
T
It
I
1!

I
T
H
u

2. Menurut Anda, bagaimana kepekaan sensor dari alat tersebut ?

/uuarn
s Sulit

n Peka

n KurangPeka

,r: Mudah

s Sulit

o CukupMudatr

o Sangat Sulit

/cut op r"u
u TidakPeka

3. Menurut And& bagaimana kinerja alat tersebut ?

tfCutup Mudatr

n Sangat Sulit

4. Apakah Peqiemur otomatis tersebut dapatmemberikan manfaat ?

/S*gutBermanfaat oCukupBermanfaat

n Kurang Bermanfaat o Tidak Berrranfaat

5. Menurut And& bagaimana miniatur alat tersebut ?I
/Menarik o BiasaSaja

n KurangMenarik E TidakMenarik

Yogatarta Z\
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DAFTARKIISIONER

ALPHA TEST

PENJEMT,JR OTOMATIS BERBASIS MICRrcONTROLLER ATMEGA I 6

IDENTTTAS RESFONDEN

Nama , 
dbnAo" .

Jenis Kelamin , 
"W 

&ilc:

Pekerjaan . , Q)1(oc$abq

Berilah tanda cek list ( { ) pada pilihan jawaban menurut pendapat Anda !

1. Arykah alat tersebut dapat digunakan dengan mudah ?

2. Menunrt Anda" bagaimana kepekaan sensor dari alat tersebut ?

vddrn"t
s Sulit

b4eka

n KurangPeka

plrAudah

o Sulit

n CukupMudah

o Sangat Sulit

o CukupPeka

s TidakPeka

o Cukup Mudah

o Sangat Sulit

3. Menurut Atrda, bagaimana kinerja alat tersebut ?

4. Apakah Peqiemur Otomatis tersebut dapat memberikan manfaat ?

#*gutBermanfaat oCukupBermanfaat

o Kurang Berrranfaat o Tidak Bermanfaat

5. Myurut Anda, bagaimana miniatur alat tersebut ?

r6{enarik o Biasa Saja

n KurangMenarik n TidakMenarik

f,
*
i:
-
t{
T
it

{q
irIil
:
t
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DAFTARKINSIONER

ALPHA TEST

PENJEMI,IR OIOI\dATIS BERBASIS MICR& ONTR0IJ,ER ATMEGLA T 6

IDENTITAS RESPOI{DEN

/cut rp ruu
o TidakPeka

Nama , ftft'^
JenisKelmin , (U*ytE++
Pekerjaan z [.Ad**lri g]vd,

Berilatr tanda cek list ( .l I p"a, pilihan jowabur menurut pendapat &rda !

1. Apalotr alat rcrsebut dapat digunakm dengan mudah ?

Jr,a,u"n o CukupMudah

a'Sulit o SangdSulit

2, Menurut Anda, bagoimana kepekaan sonsor dari alat t€rsebut ?

sPeka

o KurangPeka

3. Menurut Anda, bagaimana kin€rja alat teirebut ?

/ruoo* o Cuhrp Mudah

s Sulit o Sangat Sulit

4- Apaloh Penjemur otomatis torcebut dapd merrberikan manfaat ?

dsangotBcrmanfaat o CukupBermanfaat

oKurangBermanfaat o TidakBcrmanhat

5. MenunrtAnda, bagaimanaminiaturahtErsebut ?

t/trtenarlt o BiasaSaja

r KurangM€narik o TidakMenarik

Yo5l,

lvL*U



DAFTAR KIISIONER

ALPHA TEST

PENJEMUR OTOMATIS BERBASIS MICROCONTROLLER ATMEGA 1 6

IDENTITAS RESPONDEN

Nama , Adrcarnot\W Farraifur.
Jenis Kelamin , LAki - lAbi
Pekerjaan ' Mctha<isqrl

Berilah tanda cek list ( { ) pada pilihan jawaban menurut pendapat Anda !

1. Apakah alat tersebut dapat digunakan dengan mudah ?

2. Menurut Anda, bagaimana kepeloan sensor dari alat tersebut ?

fulfrIudah

o Sulit

Vp*u
a Kurang Peka

Vruaut
o Sulit

o CukupMud*r

n Sangat Sulit

n CukupPeka

s Tidak Peka

o Cukup Mudah

o Sangat Sulit

3. Menurut Anda, bagaimana kinerja alat tersebut ?

4.

5.

Apakah Penjemur Otomatis tersebut dapat memberikan manfaat ?

Vsangat Bermanfaat o Cukup Bermanfaat

o Kurang Bermanfaat o Tidak Bennanfaat

Menurut Aoda, bagaimana miniatur alat tersebut ?

V Menarit o Biasa Saja

o KurangMenarik n TidakMenarik

r 2015
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DAFTAR KTIISIONER

ALPHA TEST

PENJEMUR OTOMATIS BERBASIS MICRNONTROLLER ATMEGA I 6

IDENTITAS RESPONDEN

Nama . XufryPo

JenisKelamin : LAFI- VlflL {

Pekerjaan : E u[r.]H

Berilah tanda cek list ( { ) pada pilihan jawaban menunrt pendapat furda !

l. Apakah alat tersebut dapat digunakan dengan mudah ?

2. Menurut Anda" bagaimana kepekaan sensor dari alat tersebut ?

u Mudah

s Sulit

Vpeta

o KurangPeka

u/t"ruaan

o Sulit

fcakupMudah

n Sangat Sulit

r CukupPeka

o TidakPeka

o Cukup Mudah

o Sangat Sulit

3. Menurut Anda" bagaimana kinerja alat tersebut ?

4. Apakah Penjemur.Otomatis tersebut dapat memberikan manfaat ?

n Sangat Berrranfaat /Cutup Bermanfaat

o Kurang Berrranfaat u Tidak Bermanfaat

5. MenurutAnda, bagaimanaminiaturalattersebut ?

a Menarik dnir.us"3.
oKurangMenarik trTidakMenarik

Yoryakarta" 2 \ November 2015
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DAFTARKIISIONER

ALPHA TEST

PENIEMI.JR OTOMATIS BERBASIS MIC ROC ONTROLLER ATMEGA T 6

IDENTITAS RESPONDEN

Nama , Lin{ot pratT roi

Pekerjaan : [AJirdSAhr',

Berilah tanda cek li$ ( { ) pada pilihan jawaban menurut pendapat Anda !

1. Apakah alat tersebut dapat digunakan dengan mudah ?

/rttua"n n CukupMudah

n Sulit n Sangat Sulit

2. Menunrt And4 bagaimana kepekaan sensor dari alat tersebut ?

Jenis Kelanrin , Pren?uan

/uuauu
o Sulit

vr(vr"rr*it

n KurangMenarik

n Peka

o KurangPeka

3. Menunrt Andq bagaimana kinerja alat tersebut ?

#ukupPeka

o TidakPeka

o Cukup Mudah

n Sangat Sulit

4. Apakah Penjemur Otomatis tersebut dapat memberikan manfaat ?

n Sangat Bermanfaat MCot op Bermanfaat

u KurangBerrranfaat n TidakBerrranfaat

5. Menurut Anda" bagaimana miniatur alat tersebut ?

n BiasaSaja

n TidakMenarik

Yoryakarta 26 November 2A$
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DAFTARKIISIONER

. M,UTA TEST

PENJEMI.]R OTOMATTS BERBASIS MICROCONTROLLER ATMEGA 1 6

IDENTITAS RESPONDEN

Nama :

JenisKelasiin:

Pekerjaan :

Berilah tanda cek list ( { ) psda pilihan jawaban menunrt pem.dapat Anda !

1. Apakah alat tersebut dapat digunakan dengan mudah ?

3. Menurut And& bagaimana kinerja alattersebut ?

s Mudah

n $ulit

d6eka

o KurangPeka

y'rnlua"n

o Sulit

o Menarik

n KurangMenarik

n CukupPeka

o TidakPeka

o Cukup Mudah

o Sangar Sulit

V'niasaSaja

,n TidakMenarik

b*o

tb*op Mudatr

n Sangat Sulit

2, Mentrut Anda, bagaimana kepekaan s€nsor dari alat t€rsebut ?

4. Apaleh Perfornur Otomatis tersebut dapat memberikan manfaat ?

t/S*g"tBermanfaat o CukupBerrranfaat

o KurangBermanfaat o TidakBemranfaat

5. Menurut Andq bagaimana miniatur alat ters€but ?
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Nama

Jenis Kelamin

Peke{aan

DAFTARKI.TSIONER

pENIEMuR ororvrArrr r"ffil ff^no**oor* ATMEIA r 6

IDENflTAS RESPO]'{DEN

, 5ig tt
: L-4td - kr<i

9u & cn-t ara

: Mqhag$wa

Berilah tanda cek li$ ( { ) pada pilihan jawaban menurut pendapat Ailda !

l. Apatoh alat tersebut dapat digunalran dengan mudah ?

o Mudah Uduf.rrMudah

o Sulit o Sangat Sulit

2. Menunrt Anda, bagaimana kepekaau s€rmor dari alat tereebut ?

o Peka (Cukup peka

nKurangPeka aTidakPeka

3, Menurut Anda, bagaimana kinerja alattemebut ?

rfCu*up Mudah

o Sangat Sulit

4. Apaloh Peojeinur otomatis torsebut dapat menrberikan manfaat ?

o SangatBerrranfaat trCut*pBerrranfaat

oKurangBermanfaat a TidakBcrrranfrat

5. Memurut Anda, bagaimana miniatur alat tersebut ?

o Menarik n BiasaSaja

oKurangMenarik /riortMenarik

o Mudah

s Sulit

Yognkarta, ?'f Novembo 2015
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DATTAR KTIISIONER

PENIEMLIR oroMAnr r#ff ff*no**o* AruEca r 6

IDENTITAS REsPoNDExt{

:loban Yuraat-', Smi
Jenis Kelmia r perorf 

?uaa
Pekorjam , IalirauSaha

Berilah tanda cek lisf ( { ) pada pilihan jawaban menunrt pedrpat Anda !

l. Apat<atr alat terseb,t dapat digunatm dengan mudah ?
Vft,U* o Cukup Mudah

s Sulit n Saognt Sulit
2, Meoun$ Atda, bagsimana k€pekaao sensq dari alat tsrsch,t ?

Vfietca tr Cukuppeka

o KururgPeka o Tidakpcka
3. MenunrtAndq bagaimona kinerja alat tersebut ?

#,rhrpMudah
o Sangm Su[t

Apaloh Peqiemur otomatis tencbtrt dapqt momberikao manfaat ?
fSangntBcrmmfrat oCukupBernanfaat

oKurangBermanfr* o TidakBerman&at

Menunrt Anda, bagainuna miniaturalat tsrscbut ?
Udrm"rn o BiasaSaja

o KurrngMcmrik o TidakMenorik

4.

o Mudah

o Sulit

Yograkartq 2lNovember 2015
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DAFTARKI.ISIONER

ALPHA TEST

PENJEMLTR OIOIIIATIS BERBASIS MICRNOITtrROIJ,ER ATMEGA I o

IDENI|ITAS RESPOI'{DEN

Nama : 0Kt sgtrAWA N

JenisKelamin : LAEI- LAFI

Pekerjaan : BUaUtt

Berilah tanda cek list ( { ) pada pilihan jawaban menurut pendapat Anda !

l. Apakah alat tersebut dapat digunakan dengan mudah ?

tcr*"pMudah
n Sangat Sulit

2. Menurut Anda, bagaimana kepeloan sensor dari alat tersebut ?

o Mtdah

cr Sulit

o Peka

o KurangPeka

o Mudah

o Sulit

='fu*".1t
o KurangMmarik

Ycump rr*"
o TidakPeka

o BiasaSqia

o TidakMenarik

3. Menurut Anda, bagaimanakinerja alat tersebut ?

fculup Mudatr

o Sangat Sulit

4. Apaloh Por{einur Otomatis tersebut dapat momberikan manfaat ?

VsangatBcrmanfaat oCukupBormanfrat

oKurangBermanfaat o TidakBermanfaat

5. Menurut Anda, bagaimana miniatur alat tersobut ?

Yogn*arta, fl November 2015
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DAFTAR KI.IISIONER

ALPHA TEST

PENJEMTJR OTOMATIS BERBASIS MICRNONTROLLER ATMEGA I 6

IDENTITAS RESPONDEN

,610 Wnmoni

'fmxrplot

Berilatr tanda cek tist ( { ) pada pilihan jawaban menurut pendapat Anda !

1. Apakatr alat tersebut dapat digunakan dengan mudah ?

Nama

Jenis Kelamin

Pekerjaan

dCukup Mudah

n Sangat Sulit

2. Menurut Aod4 bagaimana kepekaan sensor dari alat tersebut ?

nPeka oCukuppeka

d KurangPeka u Tidakpeka

3. Menunrt And4 bagaimana kinerja alat tersebut ?

4. Apakah Penjemur otomatis tersebut dapatmemberikan manfaat ?

d Sangat Bermanfaat n Cukup Bermanfaat

u KurangBermanfaat n TidakBennanfrat

5. Menurut And4 bagaimana miniatur alat tersebut ?

o Menarik elBiasaSqia

o KurangMenarik o TidakMenarik

Yoryakarta,2Ee
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d uuo"t
o Sulit

o Cukup Mudah

n Sangat Sulit
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DAFTARKI.TSIONER

ALPHA TEST

PENJEMI.'R OTOMATTS BERBASIS MICRUONTROI.I,ER ATMEGA I 6

Pekerjam : Ni fa U l At ,t

Berilah Unda cek ti$ ( 
"/ ) 

peda pilihan jawaban mengrut pendapat fu6a !

1. Apakah alat te$ebut dapat digunalcan dengan mudah ?

JenisKelmin I Lal<t_ LaFi

o Mudah

o Sulit

IDEMITAS RESrcNDEN

Nanra :fada\la'

Vpetca

n KurangPeka

Wra W.].nadhan

6Cuf"p Mudah

o Saognt Sulit

2. Menurut Anda, ba$imana kepelcaan sensor dari atat tersebut ?

n Cu*upPeka

o TidakPeka

3. Merurut Anda, bagaimana kinerja slst t€Nebut ?
y'rtaoo.l 

o CutupMudah

4. Apakah Penjomur otomatis terscbut dapat mourberikan manfaat ?

o SangatBernranfaat YCu*up Bernranfaat

o KurangBermanfaat o TidakBermanfaat

5. Menunrt Anda, bagaimana miniatrn alat tcrsobut ?

s Sulit o Sangat Sulit

Vr,,r*r.il. o BiasaSaja

oKurangM€narik oTidakMenarik



DAFTARKUISIONER

ALPHA TESIT

PENJEMUR OTOT{ATIS BERBASIS MICRNONTNOAER ATMEGA T 6

IDENTTTAS RESK)NDEN

Nama

JenisKelmin

Pekerjaan

, 6^,t)L- Eayt
: Lo-li - L,oqi
. 1,4t4,*h'tu7

Berilah tanda cek liS ( .J ) paAa pilihan jaunaban menurut pendapat Anda !

1. Apakah alat tersehf dapat digunakan dengan mudah ?

o Mtrdah /CufupMudah

n Sulit e Sangat Sulit

2. Menurut Andg bagslmana k€peksan s€Nrsor dari atat tersebut ?

n Peka

o KurangPeka

?. Monurut Andq bagaimana kinerja alat te,mebut ?

MUrup Mudah

B Sangat Sulit

4. Apaloh Penjemur Otomatis terscbr$ dapat menrberikan manfaat ?

U6angntB€rmanfad oC\rkupBermanfaat

o Kureng Bermanfaat o Tidak Bermanftat

5. Menurut Anda, bagrimana miniatur alat tersobut ?

Uftrenarlt o BiasaSaja

o KuraagMenarik o TidakMenarik

tCr*rpr.m
s TidakPekn

o Mudah

o Sulit

o$akarta, 2B November 2015
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DAFTARKIISIONER

ALPHA TEST

PENJEMI.'R OTOMATIS BERBASIS MICRNONTROLLER ATMEGA 1 6

IDENTITAS RESPONDEN

Nama

Jenis Kelamin

Pekerjaan

:P^rna Aft
: f-arcT- [a,tsI

Poryew

o Cukup Mudatr

a Sangat Sulit

n Mudah

n Sulit

e4fiudah

o Sulit

n SangatBennanfaat tfulapBermanfaat

o Kurang Berrranfaat s Tidak Bennanfaat

5. Menurut Andq bagaimana miniatur alat tersebut ?

s4![enarik o BiasaSaja

o KurangMenarik E TidakMenarik

, @Uqa @rQ

Berilatr tanda cek list ( { ) pada pilihan jawaban menurut pendapat Anda !

1. Apakah alat tersebut dapat digunakan dengan mudah ?

dot up Mudatr

n Sangat Sulit

2. Menunrt Anda, bagaimana kepekaan sensor dmi alat tersebut ?

u Peka tr CukupPeka

n4urangPeka s TidakPeka

3. Menurut Anda, bagaimana kinerja alat tersebut ?

4. Apakah Penjemur Otomatis tersebut dapat memberikan manfaat ?

Yoryakarta, p November 2015q
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DAFTAR KI.ISIONER

ALPHA TEST

PENJEMIJR OTOMATIS BERBASIS MICROCONTROLLER ATMEGA 1 6

IDENTITAS RESPONDEN

Nama , {uni ftfhh'
Jenis Kelanrin , fCflnWU .

Pekerjaan , (^r",1

Berilah tanda cek list ( { ) pada pitihan jawaban menurut pendapat Anda !

1. Apakah alat tersebut dapat digunakan dengan mudah ?

u CukupMudah

n Sangat Sulit

2. Menurut Andq bagaimana kepekaan sensor dari alat tersebut ?

o Peka

o KurangPeka

3. Menurut Anda, bagaimana kinerja alat tersebut ?

dCukup Mudah

n Sangat Sulit

4. Apakah Peqiemur otomatis tersebut dapat memberikan manfaat ?

dSangatBermanfaat nCukupBermanfaat

n Kurang Bermanfaat n Tidak Bermanfaat

5. MenurutAnda, miniafuralattersebut?

&Aaenarit o BiasaSaja

r:KurangMenarik sTidakMenarik

Yoryakarta, 
!r- November 2015

UMudah

s Sulit

s Mudah

o Sulit

d6*opr"ru
s Tidak Peka

B-_



I

DAFTAR KT]ISIONER

ALPHA TEST

PENJEMUR OTOMATIS BERBASIS MICROCONTROLLER ATMEGA T 6

IDENTITAS RESPONDEN

Nama , {rtni fghh'
Jenis Kelamin , fbfCnrut, .

Pekedaan : 6",1

Berilah tanda cek list 1 { ) pada pilihan jawaban menurut pendapat Anda !

l. Apakah alat tersebut dapat digunakan dengan mudah ?

il

Ut

-E

tT
H4

5t"
>
itl

JS;

g

7
a1

elIa4
!
:T
vl
7r
'41

J
!q

n CukupMudah

n Sangat Sulit

2. Menurut Andq bagaimana kepekaan sensor dari alat tersebut ?

ddump r"m
n TidakPele

3. Menurut Andq bagaimana kinerja alat tersebut ?

dCukup Mudah

o Sangat Sulit

4. Apakah Penjemur otomatis tersebut dapat memberikan manfaat ?

dsangat Bermanfaat o Cukup Bermanfaat

u Kurang Bermanfaat u Tidak Berrranfaat

5. MenurutAnda" miniaturalattersebut?

Mvtenarik o BiasaSaja

o KurangMenarik nTidakMenarik

Yoryakarta, 
|r. November 2015

kMudah

s Sulit

o Peka

n Kurang Peka

B Mudah

o Sulit

M*



DAFTAR KIIISIONER

ALPHA TEST

PENJBMUR OTOMATIS BERBASIS MICROCONTROLLER ATMEGA I 6

IDENTITAS RESPONDEN

Nama :E94,t Nfvrarvf (

Jenis Kelamin , fergMp4rt
Pekerjaan : [k1l rtrvwt[ t*y)A

Berilatr tanda cek list ( { ) pada pilihan jawaban menurut pendapat Anda !

1. Apakah alat tersebut dapat digunakan dengan mudah ?

2. Menurut AndA bagaimana kepekaan sensor dari alat tersebut ?

/uuaat
u Sulit

Mpeka

n KurangPeka

Muuaan

n Sulit

n CukupMudah

o Sangat Sulit

n CukupPeka

s TidakPeka

3. MenurutAnda, bagaimanakinerja alattersebut ?

. o Cukup Mudatr

n Sangat Sulit

4. Apaloh Penjemur Otomatis tersebut dapat memberikan manfaat ?

Msangat Bermanfaat a Cukup Bermanfaat

n Kurang Bermanfaat c Tidak Bennanfaat

5. Menurut Aods, bagaimana miniatur alattersebut ?

dtvtenarik u BiasaSaja

n KurangMenarik n Tidak Menarik

Yoryakarta, lg November 2015
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DAFTAR KI.ISIONER

ALPHA TEST

PENJBMIJR OTOMATIS BERBASIS MICRNONTROLLER ATMEGA I 6

IDENTITAS RESPONDEN

Nama

Jenis Kelamin

Pekerjaan

, 6Atqb'
, lah -)aU
, trpr'

Berilah tanda cek list ( { ) pada pilihan jawaban menurut pendapat Anda !

1. Agakah alat tersebut dapat digunakan dengan mudah ?

/uuarn nCukupMudah

r Sulit o Sangat Sulit

2. Menurut Anda, bagaimana kepekaan sensor dari alat tersebut ?

dpa*
u KurangPeka

. n CukupPeka

s TidakPeka

3. Menurut Anda, bagaimana kinerja alat tersebut ?

n Mudah

r Sulit

*6um, Mudah

o Sangat Sulit

4. Apakah Per{amur Otomatis tersebut dapat memberikan manfaat ?

(S*gdBermanfaat o CukupBermanfaat

o Kurang Bennanfaat s Tidak Berrranfaat

5. Menunrt Anda, bagaimana miniatur alat tersebut ?

du"rrr* o BiasaSaja

r: KurangMenarik s TidakMenarik

November2015
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DAFTAR KTJISIONBR

ALPHA TEST

PENJEMI'R OTOMATIS BERBASIS MICROCONTROLLER ATMEGA T 6

IDENTITAS RESPONDEN 
A

Nama 
' 
SIIH UVn

JenisKelamin r&Pffwqn
Pekerjaan

' UJ\fCIU,f0f0

Berilah tanda cek list ( { ) pada pilihan jawaban menurut pendapat Anda !

1. Apakah alat tersebut dapat digunakan dengan mudah ?

dCukupMud*r

a Sangat Sulit

2, Menurut And4 bagaimana kepekaan sensor dari alat tersebut ?

3. Menurut And4 bagaimana kinerja alattersebut ?

o Cukup Mudah

o Sangat Sulit

4. Apakah Penjemur otomatis tersebut dapat memberikan manfaat ?

r Sangat Bennanfaat o Cukup Bermanfaat

o Kurang Bermanfaat n Tidak Bermanfaat

5. Menurut Anda, bagaimana miniatur alat tersebut ?

o Menarik dBiasaSaja

o KurangMenarik s TidakMenarik

Yoryakarta l)

.w

a Mudah

n Sulit

d Peka

o Kurang Peka

dMudah

o Sulit

n CukupPeka

o TidakPeka

November 2015
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DAFTAR KIIISIONER

ALPHA TEST

PENJEMUR OTOMATIS BERBASIS MICROCONTROLLER ATN,TEGA I 6

IDENTITAS RESPONDEN

Nama : Urnrni b.Jidagati

JenisKelamin : perern?uan
pekerjaan : lbu pumah 

1tangga

Berilah tanda cek list ( { ) pada pilihan jawaban menurut pendapat Anda !

l. Apakah alat tersebut dapat digunakan dengan mudah ?

uMudah 
=6"topMudah

s Sulit o Sangat Sulit

2. Menunrt Anda, bagaimana kepekaan sensor dari arat tersebtrt ?

u4eka tr Cukuppeka

o KurangPeka s Tidakpeka

3. Menurut Anda" bagaimana kineda alat tersebut ?

v(tvruoun o Cukup Mudah

o Sulit a Sangat Sulit

4- Apakah Penjemur otomatis tersebut dapat memberikan manfaat ?,/
u/Sangat Bermanfaat o Cukup Bermanfaat

o Kurang Berrranfaat u Tidak Bemranfaat

5. Menurut Andq bagaimana miniatur alat tersebut ?

U4frenarit< o BiasaSqia

a KurangMenarik s TidakMenarik

Yoryakarta, J9 November 2015
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DAFTARKIISIONER

ALPHA TEST

PENJEMI.JR OTOMATIS BERBASIS MICROCONTROLLER ATMEGA I 6

IDENTTTAS RESPONDEN

Nama ' PtanUng

Jenis Kelamin : LqVi -totki

Pekerjaan : Guru

Berilah tanda cek list ( { ) pada pilihan jawaban menurut pendapat Anda !

l. Apakah alat tersebut dapat digunalcan dengan mudah ?

CI Cukup Mudah

o Sangat Sulit

2. Menurut Anda, bagaimana kepekaan sensor dari alat tersebut ?

Yuuoat
u Sulit

s Peka

n KurangPeka

/uuaun
o Sulit

dcump rera

n TidakPeka

o Cukup Mudah

o Sangat Sulit

3. Menurut AndA bagaimana kinerja alat tersehrt ?

4. Apakah Penjemur Otomatis tersebtrt dapat memberikan manfaat ?

rdsangatBermanfaat o CukupBermanfaat

o KurangBermanfaat o TidakBermanfaat

5. MenurutAnda, bagaimana miniatur alat tersebut ?

/ueoarft u BiasaSaja

o KurangMenarik s Tidak Menarik

oryakarta A-o November 2015
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DAFTAR KI'ISIONER

ALPHA TEST

PENJEMUR OTOMATIS BERBASIS MICRXONTROLLER ATMEGA 1 6

IDENTITAS RESPONDEN

Nama r $arvrek
JenisKelamin : tala -\ata
Pekerjaan r Wiratwafkq

Berilah tanda cek list ( { ) pada pilihan jawaban menurut pendapat Anda !

1. Apakah alat tersebut dapat digunakan dengan mudah ?

2. Menurut And4 bagaimana kepekaan sensor dari alat tersebut ?

Vuuaan
n Sulit

dheka

o KurangPeka

n Mudah

n Sulit

o Cukup Mudah

n Sangat Sulit

n Cukup Peka

n TidakPeka

3. Menurut And4 bagaimana kinerja alat tersebut ?

,6*o Mudah

o Sangat Sulit

Arykah Penjemur otomatis tersebut dapat memberikan manfaat ?

U Sangat Bermanfaat o Cukup Bermanfaat

o Kurang Bermanfaat o Tidak Bermanfaat

Menurut Anda, bagaimana miniatur alat tersebut ?

t/t"renarit< o BiasaSaja

o KurangMenarik n TidakMenarik

Yoryakarta ).9 Nwemb er 201 S
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DAFTAR KI.ISIONER

ALPHA TEST

PENIEMUR OTOMATIS BERBASIS MIC ROC ONTROLLER ATMEGA T 6

IDENTITAS RESPONDEN

Nama ' En i ?.rr,uqn 6t'

Jenis Kelamin , le:empUOn
Pekerjaan : Gunt

Berilah tanda cek list ( { ) pada pilihan jawaban menurut pendapat Anda !

1. Apakah alat tersebut dapat digunakan dengan mudah ?

2. Menurut AndA bagaimana kepekaan sensor dari alat tersebut ?

E/Mudah

o Sulit

uzrPeka

o Kurang Peka

/t"tuo"t
u Sulit

o CukupMudatr

n Sangat Sulit

o CukupPeka

s TidakPeka

n Cukup Mudah

o Sangat Sulit

3. Menurut And4 bagaimana kinerja alat tersebut ?

4- 
+akah 

Per{emur otomatis tersebut dapat memberikan manfaat ?

U Srngat Bermanfaat o Cukup Bermanfaat

n Kurang Bermanfaat o Tidak Berrranfaat

5. N{enurut Anda, bagaimana miniatur alat tersebut ?

Vrnr**it o Biasasaja

u KurangMenarik n TidakMenarik

Yoryakart4 20 November 2015



DAFTARKTIISIONER

pENTEMUR oror,rArrs r"ffil ff*no**ornER ArMEca r 6

IDENTffAS RES$I\DEN

Nama , Darvng

Jeois Kelmin , ftf a
Pekegaan : B;uruh

Berilah tanda cek lis ( { ) pada pilihan jawaban monunrt pendapat Anda !

l. Apskah alat tersebut dapat digunakan dcngan mudah ?

o Mudah dCutrup Mudah

cr Sulit o Sangat Sulit

2. Menurut &rda, bagaimaoa kepelcaan seurcr dari alat tersebut ?

o Peka Jcu*p r*"
o KuraogPeka o TidakPeka

3. Menurut And4 hgainanakinerja alattersebut ?

o Mudah dCukup Mudah

o Sulit o Sangat Sulit

4, Apaloh Penjeinur otomatis t€rsebut dapatmemberikan manfaat ?

o SurgatBermmfa* /Cut p Berrranfaat

o Kurang Bermanfaat o Tidak Bermaofaat

5. MenurutAndg bagaimanaminiaturalatGrseht ?

o Menarik /fiasaSa3a

o KuraugMeoarik s TidakMenarik

Yogyakarua p November20t5
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DAFTAR KIISIONER

ALPHA TEST

PENJEM{.JR OTOMATIS BERBASIS MICRNONTROLLER ATMEGA I 6

IDENTITAS RESPO}IDEN

Nama Har*o-6o

Jenis Kelamin , labi ' LqFr

Pekerjaan : 5ll)c6\q

Berilah tanda cek list ( { ) pada pilihan jawaban menurut pendapat Anda !

l. Apakah alat tersebut dapat digunakan dengan mudah ?

2. Menurut Anda, bagaimana kepekaan sensor dari alat tersebut ?

b6,Iudah

a Sulit

o Peka

o KuraagPeka

n Mudah

o Sulit

o CukupMud*r

n Sangat Sulit

y'c.rt rpr"*u

o TidakPeka

3. Menurut Andq bagaimana kinerja alattersebut ?

HCutup Mudatr

o Sangat Sulit

4. Apalcah Perjemur Otomatis. tersebut dapat memberikan manfaat ?

f,sangat Bermanfaat o Cukup Bermanfaat

n Kurang Bermanfaat n Tidak Bermanfaat

5. Menurut Anda, bagaimana miniatur alat tersebut ?

U(aenarik o BiasaSqia

r KurangMenarik o TidakMenarik

Yoryakarta, 10 November 2015



DAFTARKIIISIONER

ALPHA TEST

PENJEMI.'R OTOMATIS BERBASIS MICRNONTROLLER ATMEGA 1 6

IDENTITAS RESPONDEN

Nama ' 
pUr AUL*T

renisKeramin,(Efe f*ffUkNl
Pekerjaan , %'\Vul+

Berilah tanda cek list ( { ) pada pilihanjawaban menurut pendapat Anda !

1. Apakah alat tersebut dapat digunakan dengan mudah ?

t/Cokop Mudah

n Sangat Sulit

2. Menurut Anda, bagaimana kepekaan sensor dari arat tersebut ?

s Mudah

s Sulit

s Peka

n KurangPeka

t/Mudah

o Sulit

torCukup Peka

s TidakPeka

3. Menurut Anda, bagaimana kinerja alat tersebut ?

o Cukup Mudatr

o Sangat Sulit

4. Apakah Peqiemur otomatis tersebut dapat memberikan manfaat ?

btangat Berrranfaat n Cukup Bermanfaat

o Kurang Bermanfaat s Tidak Bermanfaat

5. Menurut Anda, bagaimana miniafur alat t€rsebut ?

ffi"o*it u BiasaSaja

n KurangMenarik o TidakMenarik



DAFTAR KI.IISIONER

ALPHA IEST

PENJEMT.]R OTOMATIS BERBASIS MICRNONTROLLER ATMEGA T 6

IDENTITAS RESPONDEN

Nama : fury1iLaL'

JenisKelamin t flcrennpan-
Pekerjaan : ($rra.9w e*q

Berilah tanda cek list ( { ) pada pilihan jawaban menurut pendapat Anda !

1. Apakah alat tersebut dapat digunakan dengan mudah ?

2. Menunrt Anda, bagaimana kepekaan sensor dari alat tersebut ?

r#rArart

s Sulit

s Peka

a KurangPeka

u.Mudah

o Sulit

o Cukup Mudatr

n Sangat Sulit

/cump r*u
n TidakPeka

3. Menurut Anda, bagaimana kinerja alat tersebut ?

o CukupMudatr

o Sangat Sulit

4. Apakah Peqiemur Otomatis tersebut dapatmemberikan manfaat ?

{sngetBorrranfaat o Cukup Bermanfaat

o KurangBerrranfaat o TidakBermanfaat

5. Menurut Anda, bagaimana miniatur alat tereebut ?

/t"renarlt o BiasaSaja

n KurangMenarik s TidakMenarik

Yoryakarta, 29 November 2015

o<;Ld,:r

t
I

fr{t
4
i
I
TAt
Hta.
de
'il:*
#{
T
'riilil
*5

Sum[ Lq l-



[J
v4,f
*a

*
,.*

DAFTAR KIIISIONER

ALPHA TEST

PENJEM{.'R OTOMATIS BERBASIS MIC ROC ONTROLLER ATMEGA T 6

Berilah tanda cek list ( { ) pada pilihan jawaban menurut pendapat Anda !

l. Apakah alat tersebut dapat digunakan dengan mudah ?

Uf Mudah o Cukup Mudatr

s Sulit n Sangat Sulit

2. Menurut Andq bagaimana kepekaan sensor dari alat t€rsebut ?

{p"yu Cukuppeka

o KurangPeka s Tidakpeka

3. Menurut Andq bagaimana kinerja alat tersebut ?

Uuua.n a Cukup Mudatr

u Sulit o Sangat Sulit

4- Apakah Penjemur otomatis tersebut dapat memberikan manfaat ?

g(sangat Bermanfaat o Cukup Bermanfaat

o Kurang Bermanfaat o Tidak Bermanfaat

5. Menurut Anda, bagaimana miniatur alat tersebut ?/
U Menarik n BiasaSaja

o KurangMenarik o TidakMenarik

Yoryakarta 2S November 2015
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PENJEMUR OTOMATIS BERBASIS 
MICROCONTROLLER  

ATMEGA 16© 
 

 

Panduan Pengguna 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Penjemur Otomatis Berbasis Microcontroller Atmega 16 

Buku Panduan 

Penjemur Otomatis 

Berbasis Microcontroller Atmega16 
 

Penjemur Otomatis Berbasis Microcontroller Atmega 16 adalah seperangkat alat 

yang dirancang untuk mempermudah manusia untuk membagi waktunya, 

sehingga tidak perlu repot memikirkan jemuran pakaianya kehujanan atau tidak 

kehujanan saat dijemur diluar rumah. 

 

Berikut komponen yang dijelaskan dalam Panduan Penggunaa ini : 

 

 Trainer Penjemur 

 Kabel Penghubung 

 Kontrol dan Monitor 

 

LANGKAH PERAKITAN 

 

 Langkah pertama mengenal bagian-bagian alat 

Berikut ini gambar alat : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Gambar 1.1 Bagian-bagian alat 

 Langkah selanjutnya cek kelengkapan komponen 

 

 Yaitu buka penutup atap nya, kemudian ambil “control dan kabel 

penghubung” kemudian cek 3 komponen berikut: 

 



Penjemur Otomatis Berbasis Microcontroller Atmega 16 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar 1.2 Cek komponen alat 

 Kemudian Keluarkan semua komponen 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar 1.3 Bagian komponen alat 

 Langkah selanjutnya, cek fungsi masing-masing komponen. Yaitu dengan cara 

tes koneksi dan tes dihubungkan dengan tegangan 220V. Setelah pengetesan 

selesai lepaskan steker dari tegangan sumber. 

 

 

 

 

 

 

Gambar 1.4 Sumber tegangan  Gambar 1.5 Alat Menyala 



Penjemur Otomatis Berbasis Microcontroller Atmega 16 

 Langkah selanjutnya, amati kabel penghubung. Ada 2 buah kabel, yang 

pertama kabel yang terdiri 8 pin dan yang ke-dua kabel 2 pin. 

 

 

 

 

 

 

Gambar 1.6 Kabel dan konektor penghubung 

 Kemudian perhatikan soket yang terdapat pada trainer dan kontrol. 

 

Keterangan : 

M= Kabel warna 

merah 

H= Kabel warna 

hitam 

 

 

 

 

 

Gambar 1.7 Soket pada trainer 

 

Keterangan : 

M= Kabel warna merah 

H= Kabel warna hitam 

 

 

 

 

 

Gambar 1.8 Soket pada kontrol 

 

 



Penjemur Otomatis Berbasis Microcontroller Atmega 16 

 Hubungkan antara kontrol dengan trainer dengan cara memasang kabel 

penghubung. Berikut gambarnya : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar 1.9 Memasang kabel 

 

 Pastikan cara pemasangan kabel tersebut dengan baik dan benar 

 Letakan trainer ditempat terang dan pastikan sensor air masih kering. 

 Kemudian basahi obyek jemuran dengan air, pasang sensor basah pada obyek 

tersebut. 

 Setelah pengecekan selesai, hubungkan kembali steker dengan sumber 

tegangan 220V. 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar 1.10 Program berjalan 

  Program berjalan dan merespon berupa keluarnya papan beban. 

 



Penjemur Otomatis Berbasis Microcontroller Atmega 16 

Adapun test program yang akan dilakukan, maka dihimbau mengikuti tabel tester 

dan kodenya dibawah ini : 

 Kode M berarti papan beban masuk 

 Kode K berarti papan beban keluar 

 Kode D berarti papan beban diam 

 

Pengujian 

Sensor 

Hasil 

Sensor Benda Sensor air Sensor Cahaya 

1 1 1 1 M/D 

2 1 0 1 K 

3 1 0 0 M/D 

4 1 1 0 M/D 

5 0 1 1 M/D 

6 0 1 0 M/D 

7 0 0 1 M/D 

8 0 0 0 M/D 

Tabel 1.1 Test keadaan yang terjadi 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

#include <mega16.h> 

#include <stdlib.h> 

#include <stdio.h>  

#include <delay.h> 

#include <alcd.h> 

#define ADC_VREF_TYPE 0x00 

unsigned int read_adc(unsigned char adc_input) 

{ 

ADMUX=adc_input | (ADC_VREF_TYPE & 0xff); 

delay_us(10); 

ADCSRA|=0x40; 

while ((ADCSRA & 0x10)==0); 

ADCSRA|=0x10; 

return ADCW; 

} 

 

char screen[16],screenb[16]; 

float suhu_celcius; 

int suhu,ldr1,ldr2,hujan1,hujan2,wet,dll; 

int posisi,kondisi,cuaca,barang; 

 

#define malam 1 

#define siang 0 

#define hujan 1 

#define cerah 0 

#define didalam 1 

#define diluar 0 

#define basah 1 

#define kering 0 

 

void tampil() 

{ 

    lcd_clear(); 

    lcd_gotoxy(0,0); 

    lcd_puts(screen); 

//    lcd_gotoxy(0,1); 

//    lcd_puts(screenb); 

     

} 

 

void baca_sensor() 

{ 

    suhu=read_adc(5); 

    suhu_celcius = (float)suhu*500/1023; 

    ldr1=read_adc(0); 

    ldr2=read_adc(1); 

    hujan1=read_adc(2); 

    hujan2=read_adc(3); 

    wet=read_adc(4); 

    dll=read_adc(6);  

     

    if (ldr1 > 850 && ldr2 > 850) 

    { 

        kondisi=malam; 

        lcd_gotoxy(0,1); 

        lcd_puts("mlm");  

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

         

    }    

    else if (ldr1 < 851 && ldr2 < 851) 

    { 

        kondisi=siang; 

        lcd_gotoxy(0,1); 

        lcd_puts("sng"); 

    } 

    else if (ldr1 < 851 && ldr2 > 850) 

    { 

        kondisi=siang; 

        lcd_gotoxy(0,1); 

        lcd_puts("sng"); 

    } 

    else if (ldr1 > 850 && ldr2 < 851) 

    { 

        kondisi=siang; 

       lcd_gotoxy(0,1); 

        lcd_puts("sng"); 

    } 

     

    if (hujan1 > 250 && hujan2 > 250) 

    { 

        cuaca = hujan; 

        lcd_gotoxy(4,1); 

        lcd_puts("hjn");  

    }                  

    else if (hujan1 <251 && hujan2 <251) 

    { 

        cuaca = cerah; 

        lcd_gotoxy(4,1); 

        lcd_puts("crh");  

    } 

     

    else if (hujan1 <251 && hujan2 >250) 

    { 

        cuaca = cerah; 

        lcd_gotoxy(4,1); 

        lcd_puts("crh");  

    } 

     

    else if (hujan1 >250 && hujan2 <251) 

    { 

        cuaca = cerah; 

        lcd_gotoxy(4,1); 

        lcd_puts("crh");  

    } 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

  

     

    if (dll > 250 ) 

    { 

        posisi = didalam; 

    }                  

    else if (dll <251 ) 

    { 

        posisi = diluar; 

    } 

     

    if (wet > 250 ) 

    { 

        barang = basah; 

        lcd_gotoxy(9,1); 

        lcd_puts("bsh");} 

else if (wet <251 ) 

    { 

        barang = kering; 

        lcd_gotoxy(9,1); 

 

  lcd_puts("krg"); 

    }  

     

} 

 

void stop() 

{ 

PORTD.0=0; 

PORTD.1=0; 

} 

void keluar() 

{ 

PORTD.0=0; 

PORTD.1=1; 

delay_ms(1000); 

stop(); 

} 

void masuk() 

{ 

PORTD.0=1; 

PORTD.1=0; 

delay_ms(1000); 

stop(); 

} 

void rutine() 

{ 

    while(1) 

    {                             

        baca_sensor();  

        stop(); 

      }                  



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

              

             if(kondisi==malam && 

posisi==diluar){masuk();} 

        else if(kondisi==malam && 

posisi==didalam){stop();} 

        else //siang 

{ 

                 if(cuaca==hujan && 

posisi==diluar)                             

{masuk();}   

            else if(cuaca==hujan && 

posisi==didalam)                            

{stop();} 

            else //cerah 

            { 

                      if(barang==basah && 

posisi==didalam)                      

{keluar();} 

                 else if(barang==basah && 

posisi==diluar)                       {stop();} 

                 else if(barang==kering && 

posisi==diluar)                      {masuk();}  

                 else                                                           

{stop();} 

            } 

        } 

 

    ftoa(suhu_celcius,1,screen);//mengubah tipe 

data float ke tipe data array yg akan ditampilkan 

di LCD 

    lcd_gotoxy(0,0);  

    lcd_puts(screen);    

    lcd_gotoxy(5,0); 

    lcd_putchar(0xdf);//menampilkan karakter 

derajat 

    lcd_putsf("C"); 

 

//        sprintf(screen ,"%4d %4d 

%4d",suhu,hujan1,hujan2); 

//        sprintf(screenb,"%4d %4d 

%4d",ldr1,ldr2,wet); 

        tampil();     

    } 

} 

 

void main(void) 

{ 

 

PORTA=0x00; 

DDRA=0x00; 

 

PORTB=0x00; 

DDRB=0x00; 

 



  
 

 

PORTC=0x00; 

DDRC=0x00; 

 

 

PORTD=0x00; 

DDRD=0xFF; 

 

ACSR=0x80; 

SFIOR=0x00; 

// ADC initialization 

// ADC Clock frequency: 750.000 kHz 

// ADC Voltage Reference: AREF pin 

// ADC Auto Trigger Source: ADC Stopped 

ADMUX=ADC_VREF_TYPE & 0xff; 

ADCSRA=0x84; 

 

// Alphanumeric LCD initialization 

// Connections are specified in the 

// Project|Configure|C 

Compiler|Libraries|Alphanumeric LCD menu: 

// RS - PORTB Bit 0 

// RD - PORTB Bit 1 

// EN - PORTB Bit 2 

// D4 - PORTB Bit 4 

// D5 - PORTB Bit 5 

// D6 - PORTB Bit 6 

// D7 - PORTB Bit 7 

// Characters/line: 16 

lcd_init(16); 

 

while (1) 

      { 

      rutine(); 

      } 

} 

 



Penjelasan program di atas: 

 

1. Pendefinisian library 

 

 

 

 

 

 

2. Pemakaian library adc untuk pembacaan sensor 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3. Pendefinisian karakter yang dipakai dalam program 

 

 

 

 

 

 

4. Program pembacaan sensor cahaya 

 

#include <mega16.h> 

#include <stdlib.h> 

#include <stdio.h>  

#include <delay.h> 

#include <alcd.h> 

 

#define ADC_VREF_TYPE 0x00 

unsigned int read_adc(unsigned char adc_input) 

{ 

ADMUX=adc_input | (ADC_VREF_TYPE & 0xff); 

delay_us(10); 

ADCSRA|=0x40; 

while ((ADCSRA & 0x10)==0); 

ADCSRA|=0x10; 

return ADCW; 

} 

 

char screen[16],screenb[16]; // karakter LCD 16 

karakter 

float suhu_celcius; // karakter sensor suhu lm 
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int suhu,ldr1,ldr2,hujan1,hujan2,wet,dll;  

int posisi,kondisi,cuaca,barang; 

 

void baca_sensor() 

{ 

    suhu=read_adc(5); 

    suhu_celcius = (float)suhu*500/1023; 

    ldr1=read_adc(0); 

    ldr2=read_adc(1); 

    hujan1=read_adc(2); 

    hujan2=read_adc(3); 

    wet=read_adc(4); 

    dll=read_adc(6);  

     

    if (ldr1 > 850 && ldr2 > 850) 

    { 

        kondisi=malam; 

        lcd_gotoxy(0,1); 

        lcd_puts("mlm");  

         

    }    

    else if (ldr1 < 851 && ldr2 < 851) 

 



  
    { 

        kondisi=siang; 

        lcd_gotoxy(0,1); 

        lcd_puts("sng"); 

    } 

    else if (ldr1 < 851 && ldr2 > 850) 

    { 

        kondisi=siang; 

        lcd_gotoxy(0,1); 

        lcd_puts("sng"); 

    } 

    else if (ldr1 > 850 && ldr2 < 851) 

    { 

        kondisi=siang; 

        lcd_gotoxy(0,1); 

        lcd_puts("sng"); 

    } 

     

    if (hujan1 > 250 && hujan2 > 250) 

    { 

        cuaca = hujan; 

        lcd_gotoxy(4,1); 

        lcd_puts("hjn");  

    }                  

    else if (hujan1 <251 && hujan2 <251) 

    { 

        cuaca = cerah; 

        lcd_gotoxy(4,1); 

        lcd_puts("crh");  

    } 

     

    else if (hujan1 <251 && hujan2 >250) 

    { 

        cuaca = cerah; 

        lcd_gotoxy(4,1); 

        lcd_puts("crh");  

    } 

     

    else if (hujan1 >250 && hujan2 <251) 

    { 

        cuaca = cerah; 

        lcd_gotoxy(4,1); 

        lcd_puts("crh");  

    } 

     

    if (dll > 250 ) 

    { 

        posisi = didalam; 

    }                  

    else if (dll <251 ) 

    { 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

5. Program penggerak motor 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

        posisi = diluar; 

    } 

     

    if (wet > 250 ) 

    { 

        barang = basah; 

        lcd_gotoxy(9,1); 

        lcd_puts("bsh"); 

    }                  

    else if (wet <251 ) 

    { 

        barang = kering; 

        lcd_gotoxy(9,1); 

        lcd_puts("krg"); 

    }  

     

} 

 

void stop() 

{ 

PORTD.0=0; 

PORTD.1=0; 

} 

void keluar() 

{ 

PORTD.0=0; 

PORTD.1=1; 

delay_ms(1000); 

stop(); 

} 

void masuk() 

{ 

PORTD.0=1; 

PORTD.1=0; 

delay_ms(1000); 

stop(); 

} 

 



6. Program utama 

 

 
void rutine() 

{ 

    while(1) 

    {                             

        baca_sensor();  

        stop(); 

        

             if(kondisi==malam && 

posisi==diluar){masuk();} 

        else if(kondisi==malam && 

posisi==didalam){stop();} 

        else //siang 

        { 

                 if(cuaca==hujan && 

posisi==diluar)                             

{masuk();}   

            else if(cuaca==hujan && 

posisi==didalam)                            

{stop();} 

            else //cerah 

            { 

                      if(barang==basah && 

posisi==didalam)                      

{keluar();} 

                 else if(barang==basah && 

posisi==diluar)                       {stop();} 

                 else if(barang==kering && 

posisi==diluar)                      {masuk();}  

                 else                                                           

{stop();} 

            } 

        } 

 

    ftoa(suhu_celcius,1,screen);//mengubah tipe 

data float ke tipe data array yg akan 

ditampilkan di LCD 

    lcd_gotoxy(0,0);  

    lcd_puts(screen);    

    lcd_gotoxy(5,0); 

    lcd_putchar(0xdf);//menampilkan karakter 

derajat 

    lcd_putsf("C"); 
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